Danftss

Bakim, Tani ve Sorun Giderm... Kullanim Kilavuzu
Alarm kilidi 7.4 Uyari ve Alarm Listesi
Giris glicii cevrimde. Motor, bir durdurmaya yanasir.
Frekans dénustirici, frekans donGstiricinin durumunu Bu bolimdeki uyari/alarm bilgileri, uyari/alarm kosulunu
izlemeye devam eder. Frekans dontstlrictinin giris tanimlar, kosulun olasi nedenini verir ve bir ¢céziimiin veya
glictind kesin, arizanin nedenini dizeltin ve frekans sorun giderme prosediriniin ayrintilarini verir.
dondstirlictyt sifirlayin. UYARI 1, 10 Volt disiik
Uyari ve alarm ekranlari Terminal 50'deki kontrol karti voltaji 10 V azdr.
. Bir uyan uyan numarasiyla birlikte LCP'de 10 V.Iuk be'sleme asin yuklend.lglnden, yukiin bir kI.SI'TNnI
L terminal 50'den kaldirin. Maksimum 15 mA veya minimum
gOsterilir.
590 Q.
Bir alarm, alarm numarasi ile birlikte yanip soner. . . Lo
* yanip Bu duruma, bagli bir potansiyometredeki bir kisa devre
— = veya yanls potansiyometre baglantisi neden olmus olabilir.
Status 8
0.0H 0.000kW o‘(;c()}x)‘ 2 sorun giderme
Dz . : @ . Tesisati terminal 50'den ¢ikarin.
0.0Hz
0 . Uyar kaybolursa, sorun musteri tesisatiyla ilgilidir.

. Uyar kaybolmazsa, kontrol kartini degistirin.

UYARI/ALARM 2, Yukli sifir hatasi

Bu uyari veya alarm yalnizca parametre 6-01 Live Zero

‘ Earth Fault [A14] Timeout Function'de programlanmigssa goérinir. Analog
girislerin 1'indeki sinyal, bu giris icin programlanan
minimum degerin %50'sinden azdir. Bu duruma, kopuk
Cizim 7.2 Alarm Ornegi tesisat veya arizali aygitlardan gelen sinyaller neden olabilir.

Auto Remote Trip

Sorun giderme
o Tum analog giris terminallerindeki baglantilari

LCP'deki metne ve alarm koduna ek olarak, 3 durum kontrol edin. Kontrol karti terminalleri 53 ve 54
gbsterge I51g1 yanar. sinyaller icin, terminal 55 ortak. VLT® Genel
= Amach G/C MCB 101 sinyaller igcin 11 ve 12
% terminalleri, 10 terminali ortak. VLT® Analog G/C
3 Secenegi MCB 109 sinyaller icin 1, 3 ve 5

terminalleri 2, 4 ve 6 terminalleri ortak).

. Frekans dondstirlici programlamasiyla anahtar
ayarlarinin analog sinyal tipine uyup uymadigini
kontrol edin.

. Giris terminali sinyal testi yapin.

UYARI/ALARM 3, Motor yok
Frekans donustirtclnin ¢ikisina bagl motor yok.

Uyar gésterge Isidi Alarm gésterge 11g1 UYARI/ALARM 4, Sebeke fazi kaybi
Uyari Acik Kapali Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaj
Alarm Kapali Acik (yanip soner) dengesizligi ¢ok yiiksek. Bu mesaj, frekans donustiriicideki
Alarm kilidi | Acik Acik (yanip séner) giris redresoriinde ariza oldugunda da gorintilenir.
Secenekler parametre 14-12 Function at Mains Imbalance'de
Cizim 7.3 Durum Gosterge Isiklari programlanir.
Sorun giderme
. Frekans dondlstiiriiciiye gelen besleme voltajini ve

besleme akimlarini kontrol edin.

UYARI 5, DC baglanti voltaji yiiksek

DC hatti voltaji asiri voltaj uyari sinirnndan ytiksek. Sinir,
frekans donUstlricl voltaj araligina baglidir. Birim hala
etkin.
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UYARI 6, DC baglanti voltaji diisiik

DC hatti voltaji diustik voltaj uyar limitinden dustk. Sinir,
frekans donUstlricl voltaj araligina baglidir. Birim hala
etkin.

UYARI/ALARM 7, DC asiri voltaj
DC hatti voltaji sinin asarsa, frekans donistirici beliri bir
sureden sonra alarm verir.

Sorun giderme

. Fren rezistorl baglayin.
. Rmpa sresini uzatin.
. Rampa tlriini degistirin.

. parametre 2-10 Brake Function'de islevleri
etkinlestirin.

. parametre 14-26 Trip Delay at Inverter Fault artir.

UYARI/ALARM 8, DC disik voltaj

DC hatti voltaji, voltaj alt siirinin altina diserse, frekans
dondstiriict, 24 V DC yedekleme beslemesinin bagl olup
olmadigini kontrol eder. Bagli bir 24 V DC yedek beslemesi
yoksa, frekans donustirici belirli bir zaman gecikme-
sinden sonra alarm verir. Zaman gecikmeleri cihaz
boyutuna gore degisiklik gosterir.

Sorun giderme
. Besleme voltajinin frekans dondstiriiciiniin voltaji
ile uygun olup olmadigini kontrol edin.

. Giris voltaji testi uygulayin.
. Yumusak sarj devre testi yapin.

UYARI/ALARM 9, Cevirici asin yiikii

Frekans donistiricd, asin yik (¢ok uzun stire cok yuksek
akim) nedeniyle devreden ¢ikmak Uzere. Termal cevirici
korumasinin elektronik sayaci, %98'de uyari verir, %100'de
acilir ve alarm verir. Frekans dénstiirticli, saya¢ %90'in
altina diisene kadar sifirlanamaz.

Sorun giderme
. LCP Uzerinde gosterilen cikis akimini frekans
dondstirticiniin anma akimiyla karsilastirin.

. LCP lizerinde gosterilen cikis akimiyla 6l¢ilen
motor akimini karsilastirin.

o LCP'deki termal yiiki gosterin ve degeri izleyin.
Stirekli frekans donustirtict akim glictiniin
Uzerinde calisirken, saya¢ artmalidir. Strekli
frekans donustlrict akim gliclinlin altinda
cahisirken, sayag¢ azalmalidir

UYARI/ALARM 10, Motor asir yiikii sicaklig

Elektronik termal korumaya (ETR) gére motor ¢ok sicak.
parametre 1-90 Motor Thermal Protection parametresinde
saya¢ %100'%e ulastiginda frekans donusturiiciinin uyar
veya alarm cikarip ¢ikarmayacagini belirleyebilirsiniz. Ariza,
motor ¢ok uzun siire %100'U asarak asiri yukte calisirsa
olusur.

Sorun giderme
. Motorun asiri 1sinip 1sinmadigini kontrol edin.

. Motorun mekanik olarak asir yliklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

. parametre 1-24 Motor Current'da ayarlanmis motor
akiminin dogru oldugunu kontrol edin.

. 1-20'den 1-25'e kadar olan parametrelerde
bulunan motor verisinin dogru ayarlandigindan
emin olun.

. Bir dis fan kullaniliyorsa, fanin secilmis oldugunu
parametre 1-91 Motor External Fan'nda kontrol
edin.

. AMA'yl parametre 1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA) modunda calistirmak, frekans
donustlricinin motorla daha iyi calismasini
saglar ve termal yiki azaltir.

UYARI/ALARM 11, Motor termistorii asin sicakhgi
Termistoriin baglantisi kesilebilir. parametre 1-90 Motor
Thermal Protection parametresinde frekans dénUstlricinin
uyari veya alarm cikarip ¢ikarmayacagini belirleyebilirsiniz.

Sorun giderme
. Motorun asiri isinip 1sinmadigini kontrol edin.

. Motorun mekanik olarak asiri ytiiklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

. Terminal 53 veya 54 (analog voltaj girisi) ile
terminal 50 (+10 V besleme) arasinda termistoriin
dogru baglandigini ve terminal anahtar 53 veya
54'Uin voltaj icin ayarlandigini kontrol edin.
parametre 1-93 Thermistor Source isareti terminal
53 ya da 54'U secer.

. Dijital girisler 18 veya 19'u kullanirken, terminal
18 veya 19 (yalnizca dijital giris PNP) ile terminal
50 arasinda termistoriin dogru baglanip baglan-
madigini kontrol edin.

. KTY sensord kullaniliyorsa, 54 ile 55 terminalleri
arasindaki baglantinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

. Bir termal anahtar veya termistor kullaniliyorsa,

programlamayi parametre 1-93 Thermistor Source
sensOr tesisatina uymasi halinde kontrol edin.

UYARI/ALARM 12, Tork sinin

Tork parametre 4-16 Torque Limit Motor Mode'daki veya
parametre 4-17 Torque Limit Generator Mode'deki degeri
gecti. Parametre 14-25 Trip Delay at Torque Limit ise bunu
yalnizca bir uyari kosulundan, sonrasinda alarm olan bir
uyari kosuluna degistirebilir.

Sorun giderme
o Motor tork siniri, hizlanma sirasinda asilirsa,
hizlanma suresini uzatin.

. Jenerator tork siniri, yavaslama sirasinda asilirsa,
yavaglama siiresini uzatin.
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. Tork siniri, galisirken olusursa, tork sinirini olabil-
digince artirin. Sistemin daha yiiksek torkta
glvenle calisabileceginden emin olun.

. Uygulamayi, motora asiri akim ¢ekilmesi
bakimindan kontrol edin.

UYARI/ALARM 13, Asiri akim

Cevirici tepe akimi sinirt (nominal akimin yaklasik %200'G)
asildi. Uyan yaklasik 1,5 saniye sirer ve daha sonra frekans
dondstiriicu alarm verir. Sok ylklemesi veya yiksek
eylemsizlik yuklerine sahip ¢cabuk hizlanma bu arizaya
neden olabilir. Genisletilmis mekanik fren kontroli secilirse,
alarm disaridan sifirlanabilir.

Sorun giderme
. Glict kesin ve motor milinin donddrilip
dondurilemedigini kontrol edin.

. Motor boyutunun frekans donustiriiciiye uygun
olup olmadigini kontrol edin.

. 1-20'den 1-25'e kadar olan parametrelerini dogru
motor verileri bakimindan kontrol edin.

ALARM 14, Toprak (topraklama) arizasi

Frekans donustiirticti ile motor arasindaki kabloda veya
motorun kendisinde, ¢ikis fazlarindan topraga giden bir
akim var.

Sorun giderme
. Frekans donistlricliden gelen glict kapatin ve
toprak hatasini giderin.

. Motorda toprak hatasi olup olmadigi kontrol
etmek i¢in motor uclarinin ve motorun toprak
direncini bir megaommetreyle &lgin.

. Akim sensoru testi yapin.

ALARM 15, Donanim uyusmazhdi
Takilmis secenek mevcut kontrol panosu donanimi veya
yazilimi ile calistirnlamiyor.

Asagidaki parametrelerin degerini kaydedin ve Danfoss
tedarikcinizle iletisime gegin.
. Parametre 15-40 FC Type.

. Parametre 15-41 Power Section.

. Parametre 15-42 Voltage.

. Parametre 15-43 Software Version.

. Parametre 15-45 Actual Typecode String.
. Parametre 15-49 SW ID Control Card.

. Parametre 15-50 SW ID Power Card.

. Parametre 15-60 Option Mounted.

. Parametre 15-61 Option SW Version (her secenek
yuvasli igin).
ALARM 16, Kisa devre

Motorda veya motor kablo tesisatinda kisa devre var.

Sorun giderme
. Frekans dondstiriiciden gelen glici kesin ve kisa
devreyi tamir edin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol sézciigii zaman agimi

Frekans donustlrtcuyle iletisim kurulamiyor.

Uyari yalnizca parametre 8-04 Control Timeout Function
dgesi [0] Off olarak AYARLANMADIGINDA etkinlesir.
parametre 8-04 Control Timeout Function, [5] Stop and trip
olarak ayarlandiginda bir uyari belirir frekans déntsturici
durana kadar yavaslar ve ardindan bir alarm gosterir.

Sorun giderme
. Seri iletisim kablosundaki baglantilari kontrol
edin.

. parametre 8-03 Control Timeout Time artir.
. iletisim donaniminin kullanimini kontrol edin.

o Kurulumun EMC kosullarina uygun olarak
yapildigini dogrulayin.

UYARI/ALARM 22, Vin¢ mekanik freni

Bu alarm etkinlestirildiginde, LCP sorun tlriini g0sterir.
0 = Zaman asimindan once tork referansina ulasilamadi.
1 = Zaman asimindan dnce fren geri beslemesi olmadi.

UYARI 23, ¢ fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip ¢alismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, parametre 14-53 Fan Monitor ([0] Disabled) parame-
tresinden devre digi birakilabilir.

Sorun giderme
. Fan direncini kontrol edin.

. Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 24, Harici fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip ¢alismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, parametre 14-53 Fan Monitor ([0] Disabled) parame-
tresinden devre digi birakilabilir.

Sorun giderme
. Fan direncini kontrol edin.

o Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 25, Fren direncinde kisa devre

Kullanim sirasinda fren direnci izlenir. Bir kisa devre varsa,
fren islevi devre disidir ve bir uyari gorindr. Frekans
doénustiriict cahismaya devam eder, ancak fren islevi
kapalidir. Frekans dondstiriiciiden gelen giict kesin ve fren
direncini degistirin (bkz. parametre 2-15 Brake Check).

UYARI/ALARM 26, Fren direnci gii¢ siniri

Fren rezistorline aktarilan gli¢, son 120 sn calisma siresi
Gzerinden ortalama bir deger olarak hesaplanir. Hesap, DC
hatti voltajina ve parametre 2-16 AC brake Max. Current'nda
ayarlanan fren rezistori degerlerine dayanir. Dagilan
frenleme glici, fren direng giiclinden %90'dan yiiksek
oldugunda uyari etkin olur. parametre 2-13 Brake Power
Monitoring icinde [2] Alarm Verme secildiginde, dadilan fren
glict %100'e ulastiginda frekans donusturici alarm verir.
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UYARI/ALARM 27, Fren kesici arizasi

isletim sirasinda fren transistérii izlenir. Kisa devre olusursa,
fren islevi devre disi birakilir ve uyar verilir. Frekans
dondstiriict yine de isletilebilir, ancak fren transistériinde
kisa devre oldugu icin, etkin olmasa bile, fren direncine
onemli miktarda gug iletilir.

Frekans donustiriclye giden glict kesin ve fren direncini
cikarin.

Bu alarm/uyari, fren direnci asiri 1sindiginda da olusabilir.
104 ve 106 terminalleri fren direncini Klixon girisleri olarak
kullanilir; Dizayn Kilavuzu'ndaki Fren Direnci Sicaklik
Anahtari'na bakin.

UYARI/ALARM 28, Fren denetimi basarisiz
Fren direnci bagl degil veya calismiyor.
parametre 2-15 Brake Check 'yi kontrol edin.

ALARM 29, Isi Alia sicakl.

Ist alicinin maksimum sicakhgr asildu. Isi alicr sicakligi
tanimlanan 1si1 alicl sicakhiginin altina diistinceye kadar
sicaklik arizasi sifilanamaz. Alarm ve sifirlama noktalari,
frekans donustiricliniin glg buyiklugine baghdir.

Sorun giderme
Asagidaki kosullari kontrol edin:
. Cok ylksek ortam sicakhig.

. Motor kablosu ¢ok uzun.

. Frekans donisturiicinin lzerinde ve altinda
yanlis hava akisi acikhgr.

. Frekans donustiriictinin etrafinda engellenmis
hava akisi.

. Hasar gormus isi alici fan.

. Kirli 1s1 alici.

Bu alarm IGBT modiillerinin icine takili 1s1 alici sensér
tarafindan olcilen sicakhiga baghdir.

Sorun giderme
. Fan direncini kontrol edin.

. Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.
. IGBT termal sensorii kontrol edin.

ALARM 30, Motor U fazi eksik
Frekans donusttirticti ile motor arasinda U motor fazi eksik.

Sorun giderme
. Frekans donustiriicliye giden glict kesin ve U
motor fazini kontrol edin.

ALARM 31, Motor V fazi eksik
Frekans donustiirticl ile motor arasinda V motor fazi eksik.

Sorun giderme
. Frekans dondlstiriiclye giden glict kesin ve V
motor fazini kontrol edin.

ALARM 32, Motor W fazi eksik
Frekans donustlrtcl ile motor arasindaki W motor fazi
eksik.

Sorun giderme
. Frekans dondustiirliciiniin glciind kesin ve W
motor fazini kontrol edin.

ALARM 33, Ani desarj arizasi
Kisa bir stre icinde ¢ok fazla acilis gerceklestirildi. Birimin
kullanim sicakhgina sogumasina izin verin.

UYARI/ALARM 34, Fieldbus protokolii iletisim hatasi
iletisim secenegi karti Uistiindeki fieldbus calismiyor.

UYARI/ALARM 36, Sebeke kesintisi

Bu uyari/alarm yalnizca frekans donistiriicliye besleme
voltaji gelen kayboldugunda ve parametre 14-10 Mains
Failure [0] No Function olarak AYARLANMADIGINDA etkin
olur.

Sorun giderme
. Frekans donisturlcuye giden sigortalar ve birime
giden sebeke glicii beslemesini kontrol edin.

ALARM 38, i¢ arizasl
Bir i¢ ariza olustugunda, Tablo 7.4'da tanimlanmis bir kod
numarasi gosterilir.

Sorun giderme
. Glict kapatip agin.

. Secenedin dogru takildigini kontrol edin.
. Gevsek veya eksik tel kontroll yapin.

Gerekliyse, Danfoss tedarikgisi veya Danfoss servisi ile
iletisime gecin. Ariza giderme yonergeleri icin kod
numarasini not edin.

Numara [Metin

0 Seri baglanti noktasi baslatilamiyor. Danfoss
tedarikgisini veya Danfoss servis bolimuUni arayin.

256-258 | Gli¢ EEPROM verileri bozuk veya cok eski.

512 Kontrol panosu EEPROM verisi bozuk veya cok eski.

513 EEPROM verisi okunurken iletisimde zaman agimi
oldu.

514 EEPROM verisi okunurken iletisimde zaman asimi
oldu.

515 Uygulama yénlendirmeli kontrol EEPROM verisini
taniyamiyor.

516 Bir yazma komutu devam ettiginden EEPROM'da
yazilamiyor.

517 Yazma komutu zaman asimi altinda.

518 EEPROM arizasi.

519 EEPROM'da eksik veya gecersiz barkod verisi.

783 Parametre degeri minimum/maksimum sinirlar
aslyor.
1024-1279 |Bir CAN telgrafi iletimi basarisiz.
1281 Dijital sinyal islemci 151g1 zaman agimi.
1282 Glg¢ mikro yazilim strima uyusmazhg.

1283 Gl¢ EEPROM veri strimi uyusmazhg.

1284 Dijital sinyal islemci yazilim strima okunamiyor.

1299 A yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.

1300 B yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.

1301 CO0 yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.
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Numara | Metin Numara |Metin
1302 C1 yuvasindaki se¢enek yazilm ¢ok eski. 5123 A yuvasinda secenek: Donanim, kontrol panosu
1315 A yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor (izin donanimiyla uyumsuz.
verilmiyor). 5124 B yuvasinda secenek: Donanim, kontrol panosu
1316 B yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor (izin donanimiyla uyumsuz.
verilmiyor). 5125 CO yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
1317 CO yuvasindaki secenek yazilm desteklenmiyor donanimiyla uyumsuz.
(izin verilmiyor). 5126 C1 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
1318 C1 yuvasindaki se¢enek yazihm desteklenmiyor donanimiyla uyumsuz.
(izin verilmiyor). 5376-6231 |Bellek yetersiz.
1379 Platform strimi hesaplanirken secenek A yanit )
vermedi. Tablo 7.4 I¢ Arizalar i¢in Kod Numaralari
1380 Platform striimi hesaplanirken segenek B yanit ALARM 39. Ist al o
vermedi. , Is1 alici sensori
1381 Platform srim hesaplanirken secenek CO yanit Isi ahai sicaklik sensoriinden geri besleme yok.
vermedi. IGBT termal sensdriinden gelen sinyal, gli¢ kartinda mevcut
1382 Platform strimi hesaplanirken secenek C1 yanit degil. Sorun gti¢ kartinda, gegit stirlicti kartinda veya gig
vermedi. kablosuyla gecit strlict karti arasindaki serit kabloda
1536 Uygulama yénlendirmeli kontroldeki bir istisna olabilir.
kaydedildi. LCP'de hata ayiklama bilgileri yazildi. UYARI 40, Dijital cikis terminali 27 asiri yiiklemesi
1792 DSP denetcisi etkin. Glg parcasi verileri motor Terminal 27'ye bagh yiki kontrol edin veya kisa devre
yénlendirmeli kontrol verisinin hata ayiklamas baglantisini kesin. parametre 5-00 Digital I/0 Mode
dogru sekilde aktanlamadi. veparametre 5-01 Terminal 27 Mode kontrolii
2049 Glg verisi yeniden baslatild. UYARI 41, Dijital cikis terminali 29 asini yliklemesi
2064-2072 |HO81x: x yuvasindaki secenek yeniden baslatildi. Terminal 29'ye bagli yiikii kontrol edin veya kisa devre
2080-2088 |H082x: x yuvasindaki secenek acilista bekleme baglantisini kesin. parametre 5-00 Digital 1/O Mode
sorunu gdsterdi. veparametre 5-02 Terminal 29 Mode kontrolii
2096-2104 E::IZ);: Z:::anztlt::fnek aqihsta legal UYARI 42, X30/6 lizerinde dijital cikis asiri yliklemesi veya
2304 Glic EEPROM dan veri okunamadr, X30/7 lizerinde dijital cikis asin yiiklemesi
3305 Giic cihazinda eksik SW strama. X30/6 icin, X30/6'ya bagl yiki kontrol edin veya kisa
314 Gic biriminde gic birimi verisi eksik devre bagllar.\tlsml kesin.. parametre 5-32 Term X30/6 Digi Out
2315 Gli¢ cihazinda eksik SW strim. (MCB 101) 'yi kontrol edin.
5316 Glic biriminde io_statepage eksik. X30/7 igin, X30/7'ye bagl yiiki kontrol edin veya kisa
2324 Acmada giic karti konfigirasyonu yanlis olarak devre baglantisini kesin. parametre 5-33 Term X30/7 Digi Out
belirlendi. (MCB 101) 'yi kontrol edin.
2325 Ana gli¢ uygulanirken bir gti¢ karti iletisimi ALARM 46, Giig karti besleme
durdurdu. Gl kartindaki besleme araligin disindadir.
2326 Glg kartlarinin kaydinda gecikme sonrasi, gli¢ karti Giic kartinda anahtar modu giic beslemesi (SMPS)
konfigiirasyonu yanlis olarak belirlendi. tarafindan (retilen 3 adet giic beslemesi vardir: 24 V, 5V,
2327 |Gok fazla gii kart yeri mevcut olarak kayiti. +18 V. VLT® 24 V DC Besleme MCB 107 secenekli 24 V DC
2330 Gli¢ kartlari arasindaki gli¢ boyutu bilgisi ile glic verildiginde, yalnizca 24 V ve 5 V beslemeleri izlenir.
uyusmuyor. 3 fazli sebeke voltajiyla giic verildiginde, 3 besleme de
2561 DSP'den ATACD'ye iletisim yok. izlenir.
2562 ATACD'den DSP'ye iletisim yok (¢alisan durum). UYARI 47, 24 V besleme diisiik
2816 Yigin tasmas| komro'l' kart TnOdUIu‘ 24 V DC beslemesi kontrol kartinda 6l¢tlir. Harici 24 V DC
2817 Zamanlayici yavas gorevleri yedek besleme asir yukli olabilir, ariza bu degilse Danfoss
2818 Hizh gérevler.v saticisina basvurun.
izz Ez::;;et:g;s'. UYARI 48, 1,8 V besleme diisiik
3831 Seri baglants noktas: tagmast Kontrol kartinda kullanilan 1,8 V DC beslemesi, izin verilen
5 USB bagiants noktas: tasmas: sinirlar disinda. Besleme kontrol kartinda 6lcdlir. Arizah
- — kontrol karti kontroll yapin. Bir secenek karti varsa, asiri
2836 cflistMempool cok kiictk. voltaj durumu olup olmadigini kontrol edin.
3072-5122 |Parametre degeri kendi sinirlarinin disinda.
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UYARI 49, Hiz sinin

Hiz parametre 4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] ve
parametre 4-13 Motor Speed High Limit [RPM]'de belirlenen
aralikta degilse, frekans donistiricl bir uyar verir. Hiz,
parametre 1-86 Trip Speed Low [RPM]'da belirlenen sinirin
altinda oldugunda (baslatma veya durdurma ani harig),
frekans donUstlrcl alarm verir.

ALARM 50, AMA kalibrasyonu basarisiz
Danfoss tedarikgisini veya Danfoss servis bolimind arayin.

ALARM 51, AMA kontrolii Unom ve Ihom
Motor voltaji, motor akimi ve motor glicli ayarlari yanls.
1-20 ila 1-25 parametrelerindeki ayarlarn kontrol edin.

ALARM 52, AMA diisiik Inom
Motor akimi ¢ok dusuk. Ayarlari kontrol edin.

ALARM 53, AMA motoru ¢ok biiyiik
isletilecek AMA icin motor cok biyiik.

ALARM 54, AMA motoru ¢ok kiiclik
isletilecek AMA icin motor ¢ok kiicik.

ALARM 55, AMA parametresi aralik disinda
Motorun parametre dederleri kabul edilebilir araligin
disinda. AMA calismayacaktir.

ALARM 56, AMA kullanici tarafindan kesildi
AMA kullanici tarafindan kesildi.

ALARM 57, AMA i¢ arizasi

AMA yirutllene kadar AMA'yi birka¢ kez yeniden
baslatmayr deneyin. Yinelenen calistirmalar, Rs ve Rr
rezistansinin arttig1 bir diizeye kadar motoru isitabilir.
Genellikle bu ¢cok 6nemli degildir.

ALARM 58, AMA i¢ arizasi
Danfoss tedarikgisiyle gorisin.

UYARI 59, Akim siniri

Akim, parametre 4-18 Current Limit parametresindeki
degerden yiksek. 7-20'den 1-25'e kadar olan parametrelerde
bulunan motor verisinin dogru ayarlandigindan emin olun.
Akim sinirini olabildigince artirin. Sistemin daha yiksek
sinirda giivenle isletilebileceginden emin olun.

UYARI 60, Dis kilit
Dis kilit etkinlestirildi. Normal calismaya devam etmek igin:

1. Dis kilit icin programlanan terminale 24 V DC
uygulayin.

2. Frekans donuUstiirticlyt [Reset] tusuna basarak.
2a  Seri iletigim.
2b  Dijital G/C.
2c [Reset] tusu.

UYARI 62, Cikis frekansi maksimum sinirda
Cikis frekansi surada ayarlanan degerden yiksek:
parametre 4-19 Max Output Frequency.

UYARI 64, Voltaj Siniri
Yiik ve hiz birlesimi, fiili DC baglanti voltajindan daha
yuksek bir motor voltajini gerektirir.

UYARI/ALARM 65, Kontrol karti asirn sicakhgi
Kontrol karti sicaklik siniri olan 75°C (167 °F)'ye ulasti.

UYARI 66, Isi alici sicakligr dusiik

Frekans donustirici isletilemeyecek kadar soguk. Bu uyari,
IGBT moduliindeki sicaklik sensérii tabanhdir. Ayrica, motor
her durdugunda, parametre 2-00 DC Hold/Preheat Current
%5'e ayarlanarak ve parametre 1-80 Function at Stop ayari
yapilarak frekans donusturiclye kiictik bir miktar akim
beslenebilir.

Sorun giderme
. Sicaklik sensorlinii kontrol edin.

o IGBT ve gecit slirticlisii karti arasindaki sensor
telini kontrol edin.

ALARM 67, Secenek modiiliiniin konfigilirasyonu degisti
En son kapatmadan bu yana bir veya daha cok secenek
eklendi veya kaldinldi. Konfigiirasyon degisikliginin bilerek
yapildigini kontrol edin ve birimi sifirlayin.

ALARM 68, Giivenli Durdurma aktiflestirildi
STO etkin.

Sorun giderme
. Normal kullanimi stirdiirmek igin, terminal 37'ye
24 V DC uygulayin ve bir sifirlama sinyali
gonderin (Bus, Dijital G/C yoluyla veya [Reset]
anahtarina basarak).

ALARM 69, Gu¢ kart1 sicakhgi
Glg kartindaki sicaklik sensori, ¢ok sicak veya ¢ok soguk.

Sorun giderme

. Kapi fanlarinin isletimini kontrol edin.
. Kapi fanlari filtrelerinin tikali olup olmadigini
kontrol edin.

. Bez plakanin IP21/IP54 (NEMA 1/12) frekans
donustiricilerine diizgin takilip takilmadigini
kontrol edin.

ALARM 70, Hatali FC konfigiirasyonu
Kontrol karti ve gii¢ karti uyumsuz.

Sorun giderme
. Plakadaki tip koduyla ve kartlarin par¢a numara-
laryla birlikte tedarikgiye basvurarak uyumlulugu
kontrol ettirin.

ALARM 71, PTC 1 glivenli durdurma

Giivenli Tork Kapatma, VLT® PTC Termistér Kartindan MCB
112 (motor cok sicak) etkinlestirilmis. MCB 112 T37'ye
yeniden 24 V DC uyguladiginda (motor sicakligi kabul
edilebilir bir diizeye ulastiginda) MCB 112'den dijital giris
devre disi birakildiginda normal isletime devam edilebilir.
Bu durumda, bir sifirlama sinyali génderilmelidir (Bus, dijital
G/C yoluyla veya [Reset] anahtarina basarak).

DUYURU!

Otomatik yeniden baglatma etkinlestirildigi takdirde,
motor, ariza giderildiginde baslatilabilir.

44 Danfoss A/S © 10/2016 Tum haklari saklidir.

MG20MD42



Danftss

Bakim, Tani ve Sorun Giderm...

Kullanim Kilavuzu

ALARM 72, Tehlikeli ariza

Alarm kilidi ile Safe Torque Off (STO). Safe Torque Off (STO)
ve VLT® PTC termistodr kartindan MCB 112 dijital giriste
beklenmeyen sinyal diizeyleri.

UYARI 73, Glivenli Durdurma otomatik yeniden baslatma
Guvenli Tork Kapatma (STO). Otomatik yeniden baslatma
etkinlestirildigi takdirde, motor ariza giderildiginde baslati-
labilir.

UYARI 76, Gii¢ cihazi kurulumu

Gerekli gl¢ cihazi sayisi, algilanan etkin gii¢ cihazi sayisiyla
eslesmiyor. F modiliinin muhafaza boyutunu degistirirken,
modil gii¢ kartindaki 6zel guig verisi frekans donusti-
riciiniin geri kalaniyla uyusmadigi takdirde bu alarm
olusur . Gig karti baglantisi kaybedilirse birim bir uyari da
verir.

Sorun giderme
. Yedek parcanin ve yedek parca gli¢ kartinin dogru
parca numarasina sahip olup olmadigini kontrol
edin.

. MDCIC ve gli¢ kartlari arasindaki 44 pimli
kablolarin dogru sekilde montelenmesini saglayin.

UYARI 77, Azaltilmis glic modu

Bu uyari, frekans donustiirictiniin azaltilmis glic modunda
isletildigini gosterir (ki bu izin verilen ¢evirici kismi
sayisindan azdir). Bu uyari, frekans donistiriicti daha az
ters cevirici ile cahismak Uzere ayarlandiginda ve acik
kaldiginda gti¢ cevriminde verilir.

ALARM 79, Kacak gii¢ boliimi konfiglirasyonu
Olcekleme kartinin parca numarasi yanlis veya takili degil.
Gli¢ kartindaki MK102 konektorii takilmamis da olabilir.

ALARM 80, Siriicii varsayilan degere ayarlandi
Parametre ayarlari, manuel sifirlamadan sonra varsayilan
ayarlara ilklendirildi.

Sorun giderme
. Alarmi temizlemek icin birimi sifirlayin.

ALARM 81, CSIV bozuk
CSIV (Musteriye 6zgli baslatma degerleri) dosyasinda
s6zdizimi hatalari var.

ALARM 82, CSIV prmtr hatasi
CSIV (Musteriye 6zgli baslatma degerleri) bir parametreyi
baslatamadi.

ALARM 85, Tehl. PB arz.
PROFIBUS/PROFIsafe hatasi.

ALARM 92, Akis yok
Sistemde bir akis yok kosulu saptandi. Parametre 22-23 No-
Flow Function alarm icin ayarlandi.

Sorun giderme
o Sistemde arizayi giderin ve ariza giderildikten
sonra frekans donustlriictyi sifirlayin.

ALARM 93, Kuru pompa

Frekans donustlricl yiksek hizda galisirken, sistemde bir
akis yok kosulu bulunmasi, kuru bir pompayi belirtiyor
olabilir. Parametre 22-26 Dry Pump Function, alarm igin
ayarlanmistir.

Sorun giderme
° Sistemde arizayi giderin ve ariza giderildikten
sonra frekans donusturiclyi sifirlayin.

ALARM 94, Egri sonu

Geri besleme, ayarlanan degerden daha disuktir. Bu
durum sistemdeki sizintiyr gosterebilir. Parametre 22-50 End
of Curve Function, alarm igin ayarlanmistir.

Sorun giderme
. Sistemde arizayi giderin ve ariza giderildikten
sonra frekans donustlriictyi sifirlayin.

ALARM 95, Kopmus kayis

Tork, kopmus kayis gosteren yiik bulunmamasi durumu icin
ayarlanan dizeyin altindadir. Parametre 22-60 Broken Belt
Function alarm icin ayarlanmistir.

Sorun giderme
. Sistemde arizayi giderin ve ariza giderildikten
sonra frekans donustlrlictyi sifirlayin.

ALARM 100, Siiriikleme siniri arizasi
Islem yiiriitiiliirken siiriikleme 6zelligi basarisiz oldu. Pompa
pervanesinde tikaniklik olup olmadigini kontrol edin.

UYARI/ALARM 104, Karistiricl fan arizasi

Fan monitord fanin frekans donustiriict agildiginda veya
kanistirici fan acildiginda dénip donmedigini kontrol eder.
Fan calismiyorsa hata verilir. Fan arizasi parametre 14-53 Fan
Monitor tarafindan bir uyari ya da alarm olarak konfigire
edilebilir.

Sorun giderme
. Uyarinin/alarmin geri dondugiinu belirlemek igin
frekans donustiricliniin gliciini kapatip agin.

UYARI 250, Yeni yedek parca

Frekans donustlrtcideki bir bilesen degistirildi. Normal
cahsmay: stirdirmek icin frekans dondstirictsind
sifirlayin.

UYARI 251, Yeni tip kodu
Glg karti veya diger bilesenler degistirildi ve tip kodu
degistirildi.

Sorun giderme
. Uyariyi kaldirip normal isletimi stirdiirmek icin
sifirlayin.
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7.5 Sorun giderme
Belirti Olasi Neden Test Coziim
Giris glict yok. Bkz, Tablo 4.3. Girig guici kaynagini kontrol edin.
Eksik veya acik sigorta veya Olasi nedenler icin bu tablodaki agik Verilen onerileri izleyin.
devre kesici alarmi. sigortalara ve alarm vermis devre kesiciye
bakin.
LCP'ye gli¢ gitmiyor. LCP kablosunu hasar veya uygun baglanti Anizali LCP veya baglanti kablosunu
bakimindan kontrol edin. degistirin.
Kontrol voltajinda (terminal 12 | Terminaller 12/13 ila 20-39 icin 24 V kontrol | Terminal tellerini uygun sekilde doseyin.
Ekran veya 50) veya kontrol terminal- |voltaj beslemesini veya terminaller 50-55
karanlik/islev | lerinde kisa devre. icin 10 V beslemesini kontrol edin.
yok Sadece LCP 101 (P/N 130B1124) ya da LCP

102 (P/N 130B1107) kullanin.

Yanhs kontrast ayari.

Kontrasti ayarlamak igin [Status] + [4]/[Y]

oklarina basin.

Ekran (LCP) arizalidir.

Farkli bir LCP kullanarak test yapin.

Arnizali LCP veya baglanti kablosunu
degistirin.

Dahili voltaj beslemesi arizalidir
veya SMPS arizaldir.

Tedarikgiyi arayin.

Kesintili ekran

Uygun olmayan kontrol telleri
veya frekans donustirici

icerisindeki bir ariza nedeniyle
asin yuklenen besleme (SMPS).

Kontrol tellerinde sorun olasiligini ortadan
kaldirmak icin, terminal bloklarini ¢ikararak
tlim kontrol tellerinin baglantisini kesin.

Ekran yanmaya devam ediyorsa sorun
kontrol tellerindedir. Telleri kisa devre veya
yanls baglanti bakimindan kontrol edin.
Ekran kesilmeye devam ediyorsa, karanlik
ekran prosediriini izleyin.

Servis anahtari agik veya motor
baglantisi eksiktir.

Motorun bagli oldugunu ve baglantinin
kesilmedigini (bir servis anahtariyla veya
baska aygitla) kontrol edin.

Motoru baglayin ve servis anahtarini
kontrol edin.

24 V DC segenek kartiyla
sebeke glict yok.

Ekran calisiyorsa, ancak ¢ikis yoksa, frekans
donusturiictye sebeke guict gittigini kontrol
edin.

Birimi calistirmak icin sebeke glicl verin.

LCP durdurma.

[Off] tusuna basilip basiimadigini kontrol
edin.

Motoru calistirmak i¢in [Auto On] veya
[Hand On] tusuna basin (kullanim moduna
bagh olarak).

Eksik baglatma sinyali

Terminal 18 icin dogru ayar (varsayilan ayari

Motoru baslatmak icin gegerli bir baglatma

(Bekleme). kullanin) icin parametre 5-10 Terminal 18 sinyali uygulayin.
Motor Digital Input kontrol edin.
calismiyor Motor yanasma sinyali etkin Terminal 27'yi dogru ayarlamak icin Terminal 27'ye 24 V uygulayin veya bu
(Yanasma). (varsayilan ayari kullanin) icin terminali sletim Yok'a programlayin.
parametre 5-12 Terminal 27 Digital Input
kontrol edin.
Yanhs referans sinyali kaynagl. | Asagidakileri kontrol edin: Dogru ayarlar programlayin.
e Referans sinyalini: Yerel, uzaktan veya parametre 3-13 Reference Site 'yi kontrol
veriyolu referansi. edin. Onceden ayarl referansi 3-7*
« Onceden ayarli referans. References parametre grubunda etkinlestirin.
e Terminal baglantisini.
e Terminal 6lceklemesini.
e Referans sinyali varhigini.
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hiza ulasmiyor

Belirti Olasi Neden Test Coziim
Motor donis siniri. parametre 4-10 Motor Speed Direction'nin Dogru ayarlar programlayin.
dogru ayarlandigindan emin olun.
Motor yanlis | Etkin ters ¢evirme sinyali. Terminal icin 5-1* Dijital girisler parametre Ters cevirme sinyalini devre disi birakin.
yonde grubunda bir ters ¢evirme sinyali
cahsiyor programlanip programlanmadigini kontrol
edin
Yanhs motor fazi baglantisi. - Bkz. béliim 5.5 Motor Devir Kontrolii.
Frekans sinirlari yanhs ayarlan- | parametre 4-13 Motor Speed High Limit Dogru sinirlari programlayin.
mistir. [RPM], parametre 4-14 Motor Speed High
Limit [Hz] ve parametre 4-19 Max Output
Frequency kismindaki cikis limitlerini kontrol
Motor .
edin.
maksimum

Referans giris sinyali dogru
Olceklenmemistir.

6-0* Analog G/C modu ve 3-1* Referanslar
parametre gruplarindaki referans girig sinyali
olceklemesini kontrol edin. 3-0* Reference
Limit parametre grubundaki referans
sinirlarini kontrol edin.

Dogru ayarlar programlayin.

Yanls parametre ayari olasiligi.

Tiim motor dengelemesi ayarlari dahil, tim

1-6* Yiik-Bagimli parametre grubundaki

Motor hizi motor parametrelerini kontrol edin. Kapali | ayarlari kontrol edin. edin. Kapali ¢evrimli
istikrarsiz cevrim isletim icin, PID ayarlarini kontrol isletim icin, 20-0* Geri Besleme parametre
edin. grubundaki ayarlar kontrol edin.
Mot Olasi asir miknatislanma. Tdm motor parametrelerini yanls motor 1-2* Motor Verileri, 1-3* Gelismis Motor
otor
cliikl ayarlar bakimindan kontrol edin. Verileri ve 1-5* Yiikten Bagimsiz Ayari
uglukle
gue parametre gruplarindaki motor ayarlarini
cahsiyor ;
kontrol edin.
Motor f Fren parametrelerinde yanhs Fren parametrelerini kontrol edin. Rampa 2-0* DC Fren ve 3-0* Referans Sinirlan
otor fren
ayar olasilig. Yavaslama suresi ayarlarini kontrol edin. parametre gruplarini kontrol edin.
apmiyor
yapmiy rampasinin slresi az olabilir.
Fazdan faza kisa devre akimi. Motor veya panoda fazdan faza bir kisa Saptanan kisa devreleri giderin.
devre var. Motor ve pano fazini kisa devre
bakimindan kontrol edin.
. Motor asin yuku. Motor, uygulama icin asirn yiklenmistir. Baglatma testi gerceklestirin ve motor
Acik glic _ - N
) akiminin belirtimler dahilinde oldugundan
sigortalari . .
emin olun. Motor akimi plaka tam yik
veya devre
. akimini asiyorsa motoru yalnizca azaltilmis
kesici alarmi . . o .
yukte kullanin. Uygulama igin belirtimleri
go6zden gegirin.
Gevsek baglantilar. Gevsek badlantilar icin baslatma oncesi Gevsek baglantilarin hepsini sikilagtirin.
kontrol yapin.
Sebeke gliciinde sorun (Alarm 4 | Frekans donusturiiciye giren giris glict Dengesizlik teli izliyorsa, bu bir giig
beke ak Sebeke faz kaybi aciklamasina uclarini 1 konum degistirin: A ila B, Biila C, |sorunudur. Sebeke beslemesini kontrol
ebeke akimi
2 o bakin). Cila A edin.
dengesizligi P ——— ——— — - — —
3% Frekans donustlricl biriminde | Frekans donstiirlicliye giren giris glicu Dengesiz bacak, ayni giris terminalinde
0
sorun. uclarini 1 konum degistirin: A ila B, B ila C, |kaliyorsa, bu birimdeki bir sorundur.
Cila A Tedarikgiyi arayin.
Motorda veya motor kablo Motor cikis kablolari 1 konumunu degistirin: | Dengesizlik teli izliyorsa, bu motorda veya
tesisatinda sorun. UilaV, VilaWw, Wila U. motor kablo tesisatindaki bir sorundur.
Motor akimi Motoru ve motor kablo tesisatini kontrol
dengesizligi edin.
>3% Frekans dondstlricl biriminde | Motor cikis kablolari 1 konumunu degistirin: | Dengesiz bacak, ayni ¢ikis terminalinde
sorun. UilaV, VilaWw, Wila U. kalyorsa, bu frekans donustiriciide bir
sorundur. Danfoss tedarikginiz ile gorisin.
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Frek Motor verileri yanlis girildi.. Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa bkz. parametre 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time'de

rekans

e béliim 7.4 Uyari ve Alarm Listesi. rampa hizlanma siresini artirin.
doénustiriicu L . e .
hizl Motor verilerinin dogru girildigini kontrol parametre 4-18 Current Limit'de akim sinirini

1zlanma

edin artirin. parametre 4-16 Torque Limit Motor
sorunlari
Mode'de tork sinirini artirin.

Frek Motor verileri yanlis girildi. Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa bkz. Yavaslama sliresini parametre 3-42 Ramp 1

rekans

e béliim 7.4 Uyari ve Alarm Listesi. Ramp Down Time'de artirin
donustiricu L B o

| Motor verilerinin dogru girildigini kontrol parametre 2-17 Over-voltage Control

avaslama
yavas edin parametresinde asiri voltaj kontrolini
sorunlari . -

etkinlestirin.

Rezonanslar. 4-6* Bypass Hizi parametre grubundaki Guriltu ve/veya titresimin kabul edilebilir
parametreleri kullanarak kritik frekanslari bir limite dustrildigini kontrol edin.
bypass edin.

. parametre 14-03 Overmodulation parametre-
Akustik . . .
o sindeki asirt modulasyonu kapatin.

gurdltt veya -

. Anahtarlama deseni ve frekansini, 14-0*

titresim o
Cevirici Anahtarlama parametre grubunda
degistirin.
parametre 1-64 Resonance Damping parame-
tresinde Rezonans Sénimlenmesi'ni artirin.

Tablo 7.5 Sorun giderme
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